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1. GRAFIK MALZEMELER

Kaynak: EGITIMCI EL KITABI,
BOIUm | Asansoér Ekipmani Montajcisi ve Servis Teknisyeni icin igsyerinde Guvenlik ve Saglik

BOIUm: 4. isin mesleki riskleri,
Sayfa 3.

a 3 @ ® SIZE vERILEN TALIMATLARA UYUMN.
. Gorevli

Baret is Ayakkabisi Eldiven Olmayan

Takin Giyin Giyin Giremez
YOKSEXTE CALISMALARDA UYGUN PLATFORM VE EMNIYET
KEMERI KULLANIN.
HAYHAK VE HESME ISLERI ONCES] aAmMIRINIZDEN IZIN aLIN,
YAMNGIN TEDBIRLERINI UYGULAYIN.

@ @ @ ® KAPALI / SINIRLANDIRILMIS ALANLARDAKI CALISMALAR

onceEsi amiriNIZDEN IZIN ALIN.
TEHLIKELERE KARSI TETIKTE OLUN, CEVRENIZDEKILERI DE

UYARIN.
Yilksekte : Asih Yiklerin
Calisirken Emniyet -S '.ga ra “K?ruyucu Altinda
Kemeri Takin Igilmez Gozlik Kullanin Durmayin

Elektrik Tehlikesi A Elektrik Tehlikesi .‘....Ym;..m...:m CALIIRKEN GOVENLIK TEDBIRLERINI

& YETKILI oLMADIGIMIZ i3] YAPMAYIN, GOREVLI OLMADIGINIZ
MAKINE VE EKIPMANI KULLANMAYIN.

* mRisKLERI BILIN. BiIiLMIYORSANIZ AMIRINIZE SORUN.
& ACIL DURUMLARDA ME YAPACAGINIZI VE ILETISIM

NUMARALARINI BILIN. TAHLIYVE YOLLARI, TOPLANMA
HOKTALARI VE SAGLIK BIRIMININ YERINI OGRENIN,

ELEKTRIK ISLERINDE TOM ONLEMLERI ALIN, GOVENLIGINIZI
FAMSA BIRAMMAYIMN.

KAZA VE RAMAK KALA OLAYLARINI AMIRINIZE RAPOR EDIM.

GOVENLI MAKINE, EKIPMAN VE EL ALETLERI KULLAMIN.

HKigisEL HORUYUCU VE EKIPMANLARINI HER ZAMAMN EMSIKSIZ

& OLUSAN ATIKLARI TIPLERINE GORE AYRI AYRI TOPLAYIN VE
IiLaiLisiNE TESLIM EDIN.

ALIN, DOKOLME VE ZEMINE SIZMALARA ENGEL OLUMN.
Yalitkan Eldiven Kullanin
Yalitkan Ayakkabi Kullanin

Yetkiliden Baskasi

® BELIRLEMNMIS YAYA VE ARAC YOLLARIMI KULLAMNIN, SAHA ICI
TRAFIK KURALLARINA UYUM.

Giremez

P>




Kaynak: KONUSMACI EL KITABI, BoIum | Asansér Ekipmani Montaijcisi ve Servis Teknisyeni rolu igin
isyerinde Guvenlik ve Saglik,

BOIum: 5. Bireysel koruma onlemleri,

Sayfa 3.

@

Koruyucu Baslik

@_

Koruyucu Kulaklik

®

Koruyucu
Gozliik

Gorlhndrllgl arttran
Fosforlu Kiyafetier

Tulumla
Koruyucu Eldivenler

Pantolonlar
Koruyucu Diisme Korumasi
Ayakkabilar



Kaynak: EGITICII EL KITABI, BolUm | Asansér Ekipmani Montaijcisi ve Servis Teknisyeni rolU igin igyerinde
Guvenlik ve Saglik,

Kisim: 1.3. Elektrik carpmasi, yuksekten dugme, ezilme vb. ile ilgili kazalarda ilk yardim,

Sayfa 6.

Elektrik Carpmalarinda

ILk yardim

1 . GUVENLIK ONLEMLERINI AL

& Sakin ol.

. Kisiye dokunma,

» Elektrik akimini kes.

/' * Olay yeri giivenliyse,

' hastayi/yaraliyi kimildatma.

e Olay yeri glivenli degilse,
hastayi/yaraliyi uzaklastir.

| 2.HA5TA‘I"I!‘IFAIMLI‘I!’I DEGERLENDIR T
# Biling kontroli yap. _l

3.'r|ani YARDIM SAGLA
# Kurum saglik ekibine ya da 112'ye haberwer.

BILGIICIN )

www. ilRyardim, arg.i

'.'.f'.'-.'.'.'.l-.lr::la;-'.-:;r;‘. rEl TURKKIZILAY]



Kaynak: EGITICIl EL KITABI, BoIUm | Asansér Ekipmani Montajcisi ve Servis Teknisyeni roll igin isyerinde
Guvenlik ve Saglik,

Kisim: 1.3. Elektrik carpmasi, yuksekten digsme, ezilme vb. ile ilgili kazalarda ilk yardim,

Sayfa 6.

Yﬁksekke-n—Bﬁ%m?de_—i-lHTrdum Adimlar (Asansor Bakim/Onarim)
Ll. Ortam guvenligini sagla

-
.

2. 112'yi ara (profesyonel yardim ga{:’ur)]

£3. Biling kontrolu yap]

(4. Solunum ve nabiz kontrolii yap]

5. Gerekirse temel yasam destegine basla]

(6. Omurga yaralanmasi suphesiyle hastayi hareket ettirme]

7. Kanama varsa basi uygula]

8. Sok pozisyonu ver (biling aglksa)]

9. Profesyonel ekip gelene kadar yaninda kal]




aynak: EGITICI EL KITABI, BoIum | Asansér Ekipmani Montaijcisi ve Servis Teknisyeni roll icin isyerinde
Guvenlik ve Saglik, Kisim: 1.3. Elektrik carpmasi, yuksekten dusme, ezilme vb. ile ilgili kazalarda ilk yardim,
Sayfa 7.

inda Ezilme Aninda ilk Yardim




Kaynak: EGITICI EL KiTABI, BoIum | Asansér Ekipmani Montajcisi ve Servis Teknisyeni roll igin isyerinde
Guvenlik ve Saglik, Kisim: 1.3. Elektrik carpmasi, yuksekten disme, ezilme vb. ile ilgili kazalarda ilk yardim,

Sayfa 8
sos| ILKYARDIM BROSURU

Ilk Yardim Nedir?

Hayat kurtarmak, durumun kotilesmesini onlemek

ve lyllesmey kolaylagtirmak igin profesyonel saglik
ekipleri gelene kadar yapilan acli ve dogru miidahaleedir.

TEMEL ILKYARDIM KURALLARI

Once kendinizin giivenligini soglayin.
112 Acil Servisi arayin.
Sakin olun ve gevredekilerden yardim isteyin.

Gereksiz hareket ettirmeyin.

SIK KARSILASILAN DURUMLARDA ILKYARDIM

Kanama Se)2I17 2

e Kanayan bolgoyee o Bogulma (Soluk) -
temiz bezle baski yapin. n Borusuna YabancCisim)
Gerekirse sargille
sikica sarin.
Sakin olun neyenrceeca

yardim isteyin.

Bilin¢ kontroll yapin.
Nefes oimvyorsa Rsairne-
tesylk edin. Oksuremiyo-
rsa Heimlich manevarasi

Yanik uygulayin.
Yamk bélge sini soguk su Kalp Durmasi/ Bayilma
altinda 10-15 dk tutun, . ..
i : Biling kontroli yapin.
Uzeri temiz, yapismayan i
: A Nefes almiyorsa
bezie kapatin.

Dis macunu, yogurt Temel Yagam Ogst-
S egi (CPR) uvgulavayn:

bl ol 30 gogis basii
Kirik / Cikik 2 nefes =
7 NP [P BT (PP JPege] 10 TS oy (Nakikarda 1NN=12n



Kaynak: DERS NOTU, Bolum |L. Kaynak: DERS NOTU, Bolum II. Asansor ekipmanlarinin 6zellikleri,
Asansor ekipmaninin ozellikleri, Kisim: 1.3. Kullanim amacina gore asansorler, Sayfa 9.
BOlum: 1.1. Tahrik sistemine gore

asansorler, Sayfa 8.
1. Yolcu Asansorleri

Insan tasimak icin tasarlanmistir.

Konutlarda, is yerlerinde, alisveris merkezlerinde yaygin olarak kullanilir.
2. Yuk Asansorleri

Esya, malzeme ve agir yuk tasimak icin kullantlir.

Fabrikalar, depolar, oteller ve hastanelerde tercih edilir.

3. Hizmet / Servis Asansorleri (Dumbwaiter)

Kuguk esyalari (yemek, dosya vb.) tasimak icin kullantlir.
Restoran, otel ve hastane mutfaklarinda bulunur.

4. Panoramik Asansorler

Estetik amacli, seffaf kabinli asansorlerdir.

Oteller, aligveris merkezleri ve turistik yapilarda tercih edilir.

5. Hasta Asansorleri

Sedye ve tekerlekli sandalye tasimaya uygun genis tasarimlardir.
Hastanelerde ve saglik kuruluslarinda bulunur.

6. Arac Asansorleri

Arac¢ tasimak icin Gretilmistir.

Otoparklarda, oto galerilerde ve tamirhanelerde kullanilir.




Kaynak: EGITICi NOTU , BoIum Il. Kaldirma ekipmaninin ézellikleri, Bolum: 3. Kaldirma ekipmani standartlari,
Sayfa 10.

Asansor CE Belgesi alma surecinde firmalarin uymasi gereken Avrupa standartlarindan bazilari sunlardir:

+ TS EN 81: Asansorlerin yapim ve kurulumu icin gavenlik kurallari - insan ve esyanin tasinmasi icin asansorler

0 Bu standardin farkli bélumleri; farkl asansor tiplerini, farkl bilesen ve gereksinimleri ele almaktadir. Belgelendirme
surecinin gerekliliklerine gore standardin ilgili bélimlerinin referans alinmasi gerekebilmektedir.

* TS EN 12016: Elektromanyetik uyumluluk - Asansorler, yaridyen merdiven ve bantlar i¢in Grun aile standardi -
Bagisiklik

* TS EN 12385: Celik tel halatlar - Guvenlik

* TS EN 13015: Asansor ve yuruyen merdivenlerin bakimi

* TS EN 13411-7: Celik tel halatlar icin sonlandiricilar - Guvenlik - Bolum 7: Simetrik kamali soket

Kaynak: EGITICI EL KITABI, BoIUmM IV. Asansor
ekipmanlarinin elektrik tesisati, BOIim: 5.
Standartlar ve yonetmelikler, Sayfa 41.

Periyodik Kontrollerde Esas Alinan Standart Nedir? Asansor periyodik kontrollerinde TS EN 81-80 (Asansorler-
Yapim ve Montaj icin Guvenlik Kurallari: Yolcu ve Yik Asansorleri icin Ozel uygulamalar-bolim 80:Mevcut
yolcu ve yUk asansorlerinin guvenligini gelistirme kurallari) standardi esas alinmaktadir.
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Kaynak: EGITICI NOTU, BoIum II. Kaldirma ekipmaninin 6zellikleri,
Bolum: 5. Kaldirma ekipmaninin mekanik bilesenleri ve amaclari,

Sayfa 12.
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Kaynak:EGITICi NOTU, B&IUm II. Asansoér ekipmaninin 6zellikleri,
BOlUm: 5.5. Kapl mekanizmalari,
Sayfa 14.
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Kaynak: EGITICI EL KITABI, BoIUm II. Kaldirma ekipmaninin ézellikleri, B6IUm: 6. Kaldirma ekipmaninin

bilesenleri, Sayfa 14.
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Kaynak: EGITICIi EL KITABI,
BOlUm II. Asansor ekipmaninin 6zellikleri, Bolum: 12. Mikroislemci tabanli kontrol sistemleri,
Sayfa 18.
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Kaynak: EGITICIl EL KITABI, B&IUm Il. Asansér ekipmaninin ézellikleri,
BOIUm: 16. Kaldirma ekipmaninin montaji ve soktlmesine iligskin sartlar ve kosullar,
Sayfa 21.

1.3. MUAYENE ONCESI ALINMASI GEREKEN GUVENLIK ONLEMLERI

Muayene ve bakim onanm personeli tarafindan kisisel koruyucu donanim kullamimahdir. Muaye-
neye baslanmadan dnce bina sorumlusuna haber verilmelidir. Muayene sirasinda, bakim ve muayene
personeli haricinde asansor kullanilmamalidir. Bu nedenle, her kata asansorin kullanilmamasi gerekti-
gine dair uyan levhalanmn asiimasi gerekir.

1.3.1. Kabin Ustiine Cikilmadan Once Alinmasi Gereken Giivenlik Onlemleri

Kabin Ustiine gikilmadan 6nce kuyu aydinlatmasi agilir ve kabin Ustl asansor kabini, muayene
personelinin bulundugu kattan bir kat asadiya gonderilir. Kat kapisi, Gggen anahtar yardimiyla 5-10 cm
aralamir. Kat butonundan asansore gagn verilir ve kabinin hareket etmedigi gbzlemlenir. Bu islem tek
tek tim kat kapilaninda tekrarlanir ve bdylece kapilarda kopri islemi (kisa devre) olup olmadidi anlasi-
lir. Daha sonra kat kapisi agilarak kabin Uzerindeki durdurma butonuna basilir ve kat kapisi kapatihr.
Asansore kat butonundan cagn verilir ve asansorin hareket etmedigi gozlemlenir. Bu islemde de kabin
Ustili durdurma butonunun ¢alismasi kontrol edilmis olur. Daha sonra kat kapisi Uggen anahtar yardimiy-
la tekrar agilir, durdurma butonu normal konumuna alinir, kabin st revizyon diigmesi bir konumuna
alinarak aktif hale getirilir ve kat kapisi kapatilir. Asansore kat butonundan gagn verilir ve asansdrin
hareket etmedigi gdzlemlenir. Bu islemde de kabin (sth revizyon anahtaninin galismasi kontrol edilir.
Kapilar, kabin stl durdurma butonu ve kabin Ustll revizyon anahtan kontrol edildikten sonra kontrolleri
yapmak lzere kabin Ostine gikilir.

1.3.2. Kuyu Dibine Girilmeden Once Alinmasi Gereken Giivenlik Onlemleri

Kuyu dibine girimeden once asansor kabini Ust kata gonderilir. Kat kapisi, lggen anahtar yardimiy-
la agilir. Kuyu aydinlatmasi kapaliysa kuyu dibi, vaviyen anahtan ya da aydinlatma butonu yardimiyla
acilir. Kat butonundan asansdre gagn verilir ve kabinin hareket etmedigi goézlemlenir. Bu islem ile kapi-
da kopri olup olmadigr kontrol edilir. Daha sonra kat kapisi Gggen anahtar yardimiyla agilir, kuyu dibi
durdurma butonuna basilir ve kat kapisi kapatilir. Asansore kat butonundan ¢agr verilir ve asansdrin
hareket etmedigi gdzlemlenir. Bu islem ile kuyu dibi durdurma butonunun galismasi kontrol edilir. Son
olarak kabin Gstiine girlmeden dnce de yapildigi gibi kat kapisi lggen anahtar yardimiyla agilir, dur-
durma butonu normal konumuna alimir, kuyu dibi dstid revizyon digmesi 1 konumuna alinarak aktif hale
getirilir ve kat kapisi kapatilir. Asansoére kat butonundan ¢agn verilir ve asansérlin hareket etmedigi gdz-
lemlenir. Bu islemde de kuyu dibi revizyon anahtannin ¢alismasi kentrol edilir. Kapi kuyu dibi durdurma
butonu ve kuyu dibi revizyon anahtan kontrol edildikten sonra kontrolleri yapmak igin kuyu dibine inilir.

1.3.3. Kumanda Panosu Testleri Yapiimadan Once Alinmasi Gereken
Givenlik Onlemleri

Kumanda panosu testleri yapilmadan 6nce makine dairesi aydinlatmasi agilir. Makine dairesi ku-
manda panosunun oninde, minimum 50 cm geniglik ve 70 cm derinligi bulunan galisma alaninin olup
olmadigi kontrol edilir. Kumanda panosu ve besleme panosunun topraklama tesisatinin varligi kontrol
edilir. Kumanda panosu ve besleme panosu kagak akim rolelerinin varhigi kontrol edilir. Kumanda pano-
sunda bulunan durdurma ve revizyon butonu ayn ayn kontrol edilir. Acil bir durumda tim enerjiyi kesmek
icin besleme panosundaki paket salterin galismasi kontrol edilir. Glvenlik devrelerinde herhangi bir kop-
rii tesisatinin olup olmadid gdrsel olarak kontrol edilir. Ayrica panolann iginde klemenslere tam olarak
girmemig, herhangi bir yere baglanmamig sekilde agikta bulunan kablo olup olmadidi kentrol edilir.
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Kaynak: EGITICI EL KiTABI

BOIUm II. Kaldirma ekipmaninin 6zellikleri, BoIim: 17. Kaldirma cihazinin montaji ve demontajiicin
araglar ve 6lcum aletleri, S

ayfa 22-23.
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Kaynak: EGITICI EL KiTABI
BOIUm Il. Asansor ekipmaninin ozellikleri, Bolum: 18. Teknik dokiimantasyon, montaj talimatlari ve
isletme talimatlari ile calisma, Sayfa 25.
Kabin Ici
Kapilarin serbestce ve engel olmadan acilip kapandigindan emin olun.
Tavanda, tirabzanlarda ve duvarlarda hasar belirtileri olup olmadigina bakin.
Kontrol paneli dahil olmak tGzere tim yanmis isiklari bulun ve degistirin.
Acil durum telefonunun 911 veya yerel itfaiye teskilatina hizli bir sekilde baglandigini dogrulayin.
Kabin Disi
Her katta yanan lambalari degistirin.
Kapi panellerini ve acikliklari inceleyin.
Duman dedektérinud ve yangin alarm sistemini test edin.
Makine dairesinde
Duman dedektorinu ve yangin alarm sistemini test edin.
Yag seviyelerini kontrol edin ve tum sistemlerin uygun sekilde yaglandigindan emin olun.
Elektrik kablolarini yipranma veya kusur belirtileri acisindan inceleyin.
Teknisyenler icin yeterli bosluk oldugundan emin olun.
Ekipmana erisimi engelleyen her seyi kaldirin.

Kabinin Ustiinde

Acil ¢cikis kapisina kolayca erisilebildiginden emin olun.

Frenleri test edin ve iyi durumda oldugundan emin olmak icin mekanizmayi inceleyin.
Asinma belirtileri icin kablolari kontrol edin.

Kaldirma yolu boyunca kemirgen veya vandalizm belirtileri arayin.

Cukurda

Alanin uygun erisime sahip oldugundan emin olun.

Gerekli bosluga sahip oldugundan emin olmak icin cukuru inceleyin.

Kabin ¢ercevesinde hasar belirtileri olup olmadigini kontrol edin. 17



Kaynak: EGITICIi EL KITABI,

BOIUm lll. Asansor ekipmaninink mekanik montaiji,
Bolim: 4. Makine dairesine mekanik ekipmanin
montajl, Sayfa 33.

Kaynak: EGITICI EL KiTABI

BOIUm II. Kaldirma ekipmaninin 6zellikleri,
Bolum: 20. Kaldirma ekipmaninin periyodik
muayenesi ve teknik testleri, Sayfa 27.
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Kaynak: EGITICI EL KiTABI,
BOIUm Ill. Asansor ekipmaninin mekanik montaiji,
BOIUm: 1. Bir kaldirma cihazinin mekanik kisminin

montaji sirasinda saglik ve guvenlik kurallari, Sayfa
31.




Kaynak: EGITICI EL KiTABI,
BOIUm Ill. Asansor ekipmanlarinin mekanik montaji, Bolum: 5. Kabin bilesenlerinin montaj,

Sayfa 34.
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Kaynak: EGITICI EL KiTABI,

BOIUm Ill. Asansor ekipmaninin mekanik montaiji, Bolum: 6. Ving kablolari ve kayiglarinin
montajl,

Sayfa 36.
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Kaynak: EGITICI EL KITABI, B&IUmM IV. Asansoér ekipmanlarinin elektrik tesisati, B&IUm:
1. Elektrikli bilesenlerin montaiji sirasinda saglik ve guvenlik kurallari, sayfa 37.

ASANSOR ELEKTRIK TESISATI MONTAJ GUVENLIK ONLEMLER]
Calismaya Baslamadan Once
Elektrik panosu ve devrelerin enerjisi tamamen kesilmeli, kilittlenmeli (Lockout-Tagout sistemi).
Yetkisiz kisilerin alana girmemesi icin uyari levhalari asiimali.
TUm ekipman ve malzeme, standartlara uygun olmal..
A Kisisel Koruyucu Donanim (KKD)
Izole eldiven, baret, giivenlik g6zIUgu ve is ayakkabisi kullaniimali.
YUksek yerlerde calisiliyorsa emniyet kemeri takilmali.
Kulak koruyucular, gerektiginde kullaniimali.
Montaj Sirasinda
Kablolar, renk kodlamalarina uygun baglanmal..
Kablo kanallari dlzenli yerlestirilmeli, acikta kablo birakilmamali.
Kisa devre ve yangina karsi sigorta ve kacak akim rdélesi kullaniimal.
Yuksek gerilim altinda calisma yapilmamali.
1 Ozel Onlemler
Montaj sirasinda asansor kabini sabitlenmeli, dugme riski 6nlenmeli.
Calisma alani uygun aydinlatiimali.
Metal kisimlar topraklama hattina baglanmali.
-4 Calisma Sonrasi
Sistemde kacak, gevsek baglanti ve hata kontrolu yapilmali.
Acil durum butonlari, sinyal lambalari ve alarm sistemleri test edilmeli.

Montaj tamamlandiginda, tum kontrollerden sonra enerji verilmelidir.
21



Kaynak: EGITICI | EL KITABI, BOIUm IV. Asansér ekipmanlarinin elektrik tesisati, Bolum: 3.
Kaldirma ekipmanlari igin gu¢ kaynagi ve koruma sistemlerinin montaiji, sayfa 40.

i = B ¥ . B 7

| | bappaaies
| ppgsumsddnREEd

Sty Pelyy Darmed

leaching perdant | L BN , E e rg{ﬂ.
I e — I SO S P ey ‘F_ \
- - KATE, XWE Interiock switch e .
- XENIE HKB HSAB HSSD Habd. HEsE Purergind D
HAIE HW1B : - N S N__WE
; ot_J J s
Safety reday rmodule Sagrud k!
i T T,
. HRSS, HR15 ) -]
i\ D Fuaeed £l el '[ o J
Y I -I

— ]

[‘O- e 2 g

Enadiina/Cain switch - safety light cunain Laser scan e _
HingRarip e (PHP type) PN type) Sensor (Tor muting Salety controber
I Non-Contact Interdok switch HE1B HEZB, HE3B, HESB SEal) SEH (PNP rype =
H57A, H514 \ HESE, HE 10, HEVG-L, HEXG J o SATE S F,

Phase wire (L1)

Phase wire (L2)

=
.
Phase wire (L3) &
3
=SV

Neutral conductor |

(N)
Protective
22 conductor(PE) |




2.5EMALAR
KAYNAK:
ElektroLlf’[
(;,f\LI$I\/IA.\ VOLTAJI 100V AC
GUVENLI CALISMA T | o0 ac
KONTROL VOLTAJI

__ “ll24v DC
St 11KW

23



1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 7 8 | 10
L
R L SRREREEEEEEEEEEREEEEEE
! 2 N
1 3 (7 519 TN N . FKA 1.3 FKU 1.3
SMP T\G\G\G\& S \ ' I I
I AR 2aAstins t e con K con X3\, U [Z T\
2141816 10 214 . T
| (G | : <.
' 1N | 5 5
SM : | f |
D 4 6/8 : : : :
czsAi?/%?/é?/ X i . : :
L3507 ! : : :
—mms 2 AR B I it B e -t |
| ' | - | ] E
| —rrgrmacyeons, I Yy L o o 5
w SSaS u 2w S o |
o — Z 0 ) o \ |n_ \
] | | |
co ! ! !
T 3P4SN26A-3 C25A/3 v v “V v N § o \iﬁ T N
| AWAS : 3P4SN17A-3 C20AT3 G L o ©ZF L0 & gﬂ 9 o
| 840z | 3P4SN14A-3 CIGBAT3 ~
| | Main safety system depending
: : on the control cabinet model
L |
: Administrative :
Main power supply Cabin Shaft L
ower suppl Ao oo
3P+N+PE 400V 50Hz PO oy A lighting lighting Shaft lighting relay
Created: Project: 25UD7032P Main power supply
Modified: Order No.: Administrative power supply
Des?gned by: Scheme No.: 1721/2025/E Switching on shatft lighting 4 24 >
REvViewed Dy- Standard: PN-EN 61439-1:2021




1 | 2 | 3 | 71 | 5 | 6 | 7 | B | 9 | 10
™
o —
- 5 N T
& nf M > AN g
g
o
.
.
|
ooz & T
- > FX-CUBE-S
: RL5
! 1\
A4 : I RL4
T Y B .
R ] R i S —
PRI T S S - W | Z LW |
= 2. o > =2 3 < z. gl Ll Za :
. ! | .
- | o
S S — o - i i
- i i |
s e e | | o
L | i o
@ T : . , Co
! I | | co
C | i o
o | | |
o | | |
| | | |
S T N R | ' o
| | | : L N PE L N PE O
o 3 X1 o
! | | KHL [ +—(—1 KH-2 | ¢—)—1 ¢ :
S : S99A \ S99H | D D ; |
T VIR QE FX) | C N~ |PE C N~ |PE N | PE
X101 ' | | A X2 | L
. | M3
@ | : | L N |[PE L N PE M
| | | KH-1n KH-2n ™~
————— | — | & - = D
230V socket | Shatft lighting : _ _
| on/off button | Permanent cabin Detachable cabin Fan 230V
| | lighting 230V max. lighting 230V max. max. 2A
: | 2A 2A (optional)
Created: Project. 2§UD7032P 230V administrative cabin
Modified: Order No.: lighting and ventilation
Designed by: Scheme No.» 1721/2025/E L 25
eviewed by SNt BN-EN 61439-1:2021 4 }




1 | 2 | 3 | 4 | 5 6 | 7 | 8 | 9 10
Al
C e e e e e e e e e e e |
: LCB - Controller Board :
I I
| I
| . 5 W - ) - © 2 n 2 |
| Ag " g 3 Ao N SR |
I Q| oA : I |
I | . .
R e R e I I I |
! | e ~
| | ®--- R ERREEEEETE |
| ' . : ! - .
! | b L
| | L N " opLa
- - M1 |
I | @ ! %] —
| e '
| | 230V socket Lighting control
Control cabinet I | control cabinet cabinet
| |
I I
i 1l |
. I |
W50 14 15 GNYE 1 |
I L N PE
I LS'n "_®_" 0_@
PX90 ¢ & PX9§ 3 X N PE
L N : '
X102 @ ! L N PE
| Ls-2 | | Dt la
l _
L N PE
! I
Pit box o : |
S99B L N
E—X LS-1 ==
" & D
Shatft lighting Lighting
on/off bu tton shaft
Creqtgd: Project. 2§UD7O32P Shaft lighting
Modified: Order No.: Scheme Socket and cabinet lighting
Designed by: No.: 26 }
eviewed Dy 1721/2025/E  ["gandard: PN-EN 61439-1.2021




8910 ‘ |

5—>3L1 Optional emergency
1.1
L 21 1
. R a1 power supply systems
N-TR
_________________________________________________________________________ 21.1
! D bt FPO o5 Without emergency power supply
! oors ® N-DO
1 : __________________ L'_MB_ 25.1 I ____________________________ |
FRAN, | Brakes ¢ > o | ARCUBE |
| O e > OF |
6 ; Engine fan ’ L ME >31.8 | _ o0 |
: ¢ M3 | AX FZ AX 3 Z AX @ |
N Speed governor ¥ N I— _f P& _ fl&,p_ & e
: 34.6 '
\_ | \\U\Jr . GSM gateway power supply @ -{-------------------- LG-> /5 g :
FCU ' : N-G > 5 | 0000 e
25A/30mA = >429
’A\ﬂ : UPS emergency power supply
C )~
] T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T |
N - EZ; 31.4 | ARCUBE |
SEEV 31.4 | |
329 o | - = O N l
os<Blz | o | : Ax;)nzLIJ Axg;z,LIJ Axmm :
103 %BL]' : FARDQ\ T ?% _____ _(? $: ______ _(Fi -
. 2 I b
! C10 I ; I
l @ ---ceeeeeeo
l Co
: TR 3 R 2 IR
. | AX , o |
® : | e e |
----------------------- 5 oe | Power supply L oad |
e e e S — - >21.1 | UPS :
; - o - ____
| | o
| w 3 | o | N © N
(#n_ _is " o ICZ) ! 7 B ¥ oo e SERVOSAN ARCUBE emergency
1 . 1 n- 1 ' L ) 8 = sy ==Y e
! AX =& & Ax g DE AX ¢ & AX oo AX +3¢3 I |
| ' | ' | power supply |
. N [ |
—
| ! o < | _ = 00 . |
; O] [ AX a9 Z AX O Z AX o
. L S g
| -z w -z GBP o
a Lo
: H‘_L _ o - || ® A
o000 AN A GUPS IN ouT START & I o
PRk o . :
AN CANBUS ||: Battery pack [——— —él— % — —é:% T T T T
< 5x12V 7Ah | ==0373 88 335 | Y
i | 3 ileov? .
RD1500 © -
| o1
| 160\~
I servosanUPs " | Bx12V
Created: Project: 25UD7032P Main and emergency power supply
Section in the lecturer's handout: 4. Testing and commissioning Modified: Order No.:
Page 41 Des?gned by: Scheme No.: 1721/2025/E 4 27 >
eviewed by: Standard: PN-EN 61439-1:2021




240

S

220

42

TR1
170VA

50VA

Security circuit

19

100

120VA

0—“+—0
6600uF

24V DC
1000

251

25.1

KD24
5A/1000V
o
o o
o o
AX |~ —
Creqtgd: Project. 25UD7032P Safety circuit power supply
Modﬁed: Order No.: Control power supply 24VDC
Designed by: Scheme No.:  1721/2025/E Standard: PN-EN 61439-1:2021 4 28 }
gviewed by:




~ N~ © © — NN NN M N 00 O 0 0 ®
-+ R R SSSSSS Q |[§YITE
ao
o) — (@]
= A ol el =98 REEREE
o @ a0 > S| > > (> [>
s 890
i
- : Ly CEe eSS 60000 R S - S
| SeelE SRR S 398822 2222k
' 009 9D n ==79 << S>> (>(>[> >
_ 8" LHA
" ~ ,t._> 9HA
o ' D = D=1
® " N Tdd | * Krik WHW
| e Tdd legt X
! %%w (vdAg) TSHA muw
< MK - &
_ eld [ TrHA
" ¢ 2dy, eHA
" ZHA
: A 0T Jvid THA
! 2 GE  Odd
o _ M%&E — mooix VoI
_ sor O Pt >
_ - _ vOT
_ 0T 9 T
: < S _ ovT cOE
! OOH 00T 61d ! 0ZT A
! Z8d " gl
_ <9 T | &
" Q o ; 6TT |
! Dln_ _ J _ N7
~ _ 1ad (A3ghEad _ P Yo
" Mmmm 8 mmumm _ A | 6TT )¢
" _ _ 8TT
_ <—9 3 3 _ [ _ _ ®
' - n '
R AU T
|| : ooESh | s I SET
! o !
m F kE G B GET | 02T
: Mm%@ | 00 — 570 ﬁ >
<9 - _ g I [ 0T % w@m
© : - s I [T
[ : ) | g | » 3d
" N 000T _ | _ v'6¢
® : D001 ’ : ’ i ;
| | | | S3H
- " | I —o v
" Foe | L. St €4
_ _ | L v4H
_ < AUD 0l s | i @ a=ig
| 3 JE | leaH [ et oy
: oy S : |¢dH | o911
Lo ' Vl_ P _ ' T D TTT 1
' m| [ ' _ TdH .
" ganewq o e L ! | :
" _ _
® oo R “ | ! 86ll. . zuz
— *— & _ _ _ i
g8t [0ceH | : [ o
: <o D --- " _ | ©
: & _ : Lo TII
< : T N | e ——¢ 8611
_ o’ N " _ ' V6TT
| _ : o8l z'12
m _ g = m | NLEE ST
— m m | | 114 oTT
! K _ _ @\J MQN
_ w R ! | TTY
' _ . 7'9¢
" m_A... O : _ 30TT
) m | | f | | m%m
| 60 _ _ _ \ | | 2
_ JES N : ! e A : otr S0% ofr’
1 O T4
| _ - crecth _ @ | _ |
| "8°06 (1 o I | | _ ¢
: T _ _ _ _ ! 01.0TT
. _ _ ! ! Py
_ _ _ _ : lott |
_ I a9 - LR S o IR >
~ " eplald : — ® & — — — — —— === Lm.n_.o.mwu-l —>01T¢
_ cy-acpiada ¢ _ ® 0T'1¢
" 0TBe-d T¥19dd X C v
_ " co . - N ™M
. 0, ), LW, wn, W, = <t W0 Oy O
m m_ \Y 74 (”\ A4 f"—\ f.—\ A4 A4 fw\ f.—\ A4 A4 A
_ _ co v
o|0|O: 0 0w 0w S RN <|lwlo| o
s1812|2: o2 <28 o328 3 IIT[T B33 3
A A Y vV Vv vV Vv
A NN O Sl0L MmMmN N ~ oo oo ©©w©o ©
B~ S8 998 €998 g SIS RRR K
& RK

29)

<
Standard: PN-EN 61439-1:2021

Arcube LCB Safety Circuﬁg

Controller

1721/2025/E

Project: 25UD7032P

Order No.:
Scheme No.:

Designed by:
Reviewed by:

Created:
Modified:




| control drive @ o—

|
| Control cabinet |
| @ I
| |
: SEEU NN SEED |
SEE O/ SEE X SEE >/ Op E——--- Bown £ b - - o5 |
: 329 329 @) 3299 <)« <) < |
| |
| |
| ' |
| |
| |
| |
- _ - N I A P
Al
_____________________________________________________________ T [ T T T T | - - —-————-—-—
I I
LCB | | | |
| onong WAV R/AVE | ' oS |
| wetad TT T T T | g QALY |
S35\ [ToTs e Vo) 1T T
T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T | | | I o |
| Safety circuit contacts , | | | |
[ I | I | |
- - - - - """ """""" - VY =/ —/ /" | | __________ | | _________ |
| | | | XHT1-F | | XHT1-E |
| g | | o | o] |
o
ElY: v 3 g A a0
| N g | & S
| 3 | |
- - A __l___>r______________1__ L ______________________
T 211\{‘ 22
@p o
= S12
S1.1
Crane winch Speed
emergency stop switch governor
Created: Project: 25UD7032P ARCUBE Security Circuit
Modified: Order No.:

Designed by Scheme No.:
eviewed by 1721/2025/E [ Standard: PN-EN 61439-1.2021 4 30 }




T | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7 | 8 | 9 | 10
Al
| |
oller connector
: LCB Blue contr !
- - - - - -"--—""""-""""""-"""""""-""""""""""""""""""""""""""="-""-""—"""-"""-"-"—-""\""="""—""""/""""""7™77 |
| |
| eoen |
| [@lcoIaToRRSY |
=R e NN S ngw%mj |
| CRERA& 9 |
| |
I O I I
SN ®
w50 )2
T T T T T T T e I |
I | [ |
| PX9 &P &R &~ 40 &° PX9 o ¢ (} (} |
| L !
| |
| |
| !
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
N~ (e}
| B_OX PX9 ¢ = & o |
|
— (o ™ <t ©, 0,0 . . .
(W10 ) Control drive panel in the pit
T T T T T R rLL- - """ "-"""""""""-"""""-""""=""="—""=""="—""—""—""—""/—"""""""”""7 |
| |
| |
| |
| ¢ |
| L L 2 |
| |
: S > 08 3 3 7 3 (7 :
| S22D @Tj S22 ;V\-?‘.j $22C g—\ S22A - N\ 228 £ \—\ |
|
| |
Q 4 D @' |
S4002 S4p2 S3.1 | o |
2af | wdaf w107 | |
N N N | ¢ |
| ® |
| |
- |
Pit Tension  Emergency Emergency Control Going Going
ladder Pulley stop switch stop switch drive up down
switch
Modified: Order No.:
Designed by: Scheme No.:
Eheckedby: 1721/2025/E [ Standard: PN-EN 61439-1.2021 4 31 }




1 I 2 3 I 4 | 5 | 6 | 7 I 8 I 9 | 10
A4 o Fan o o Fan Fany
é/ g\/ g\/ g\/g\/g\/
FX-Cube-S A o o A ==
— -
AL 406
ALR 42.6
2|5
<
® o 0
‘ <t —~ =
cg88
8 7 NI < o 4 « wwl
g 2 & & Q ;‘ = = a) a) a) a 8 8 S 8
xf\ xf\ U)f\ U)f\ D-f\ D-f\ _If\ _I Y If\ If\ If\ If\ If\ IﬁIﬁIf\ oo o
A\vZ4 A\v”4 A4 U U A U vy AYZ4 m A% AYZ4 Ay %4 A4 A4 A4 A4 AV A4
o0} N~ (o]
o
— T - T T T T T T e i -rr{y————"~""~""~""~"~" "~ T T T T ——— T
| Control drive panel |
| in the pit |
e T
I | : Cab roof ® |
| | |
@ I ® |
5110@577‘ : S16 (]--v—?? | s6 0@3177 S5 0@57 | |
N | ] : N N : Or 4 86 R 4 4 7 a (7 a4 I
I S21D S21 N - £ - S21C g— S21A - \— S21B - \— S90A E— |
| [ Vo F~v E = = E
! , | N 37 B [L 3 3 )8 3 )8 3 :
: | | |
| |
— I
: | | |
, Option | ! o |
________ |
| ® |
I ® ® I
o |
Cabin door Emergency Shank Limit Emergency Control drive Going Going Al
. . ) . arm
contact switch connector switch switch switch up down
Created: Project: 25UD7032P . L
Section in the lecturer's handout: 6. Installation of contactor-relay Modified: Order No.- Scheme Cabin safety circuit
control for lifting equipment Designed by: No..
Page 44 Sheckedtby: 1721/2025/E [ Standard: PNEN 6T39-T207T < 32 p




10

Al (ARCUBE LCB)

Top floor

Intermediate
floors

The lowest floor

Door contact level n

S

:f T~
G ; |
W113 <
" g Door contact level 1
— GNYE
—————— —(-———— - — L — - — @
:f : 2 T~
'\-' 1
- |
Ay
A
§ Door contact level O

S

pay) 1 ()
CITCULRTU DY.

1721/2025/E

Created: Project: 25UD7032P Shaft door circuit
Modified: Order No.:
DeEsigned by Scheme No.:

Standard: PN-EN 61439-1:2021

33)




| 2 | | 4 | 5 | 6 | 7 | 8 | 9 | 10
100 100
25.10 4 L d 32.1
1000 .
25.10 1000 34.1
e
LL
=
|_'A\_:L _____________ | A2 O % O \>4 159}
| LCB | Arcube 400V Inverter 8 8 e
| [ —
: | 8 ARCUBE
|
| o8} |
| < o N |
: ER: | - s dJaRKEel
o |
| 02 | oo
| [ < @ T O
| e B E ©
| ________ . ] . . . — — ! Gf\ U)f\ gf'\ E‘f\ Ef\ Zf\ xf\
12 12 °
SB1 SB2 KFR2 KFR2 7
32.9 32.9 30.7 ) @ 307
r~
N N~
N
(V]
[o6]
KFRL [ YERL KFR2 B YrR2
KFR1 7
30.6
® ® ®
Brake Brake
contactor contactor
322 1 2 322 1 2
327 3 4 312 R1I-T R2
5. 6 '
30.9
= 3,0 .
1~ 32.7 13 74
308 H/l 82
309 —
i
Created: Project; 25UD7032P Braking control
Modified: ]
Designed by Order No.:
P Scheme No.:
Eheckedby: 1721/2025/E [Standard: PN-EN 61439-1:2021 4 34 }




1 I 2 I 3 I 4 | 5 | 6 | 7 I 8 I 9 | 10
20.7>L1 0.7~ L-ME
20.7 L2 20.7 >_N__MF ____________________________ :
20.7>L3 | o
21.1o>f'-5—r -------- - o —-{-T -------- >32.1
I I I ! |
i | 73 -
N~ )
| T8z By .
I | : |
| L1 L2 L3 EMC | ; |
I I ' |
e _ .
. | : |
I I Al C
| B LT T T T T T T T | o
oAz L2 L3 = ES1 ES2  LCB | |
| | | co
| N | | : I
| U v P DRIVER | | |
. Co
| :E = B B S : L
| RL . R2R3 . Ré | WTe TR TR -
i ® A ® A ® |_______________| : !
i KFR2 KFR2 |
' 30.7 30.7 co
I l |
I ! |
I L
Co
———— e — = L - - - — - — e — . <= ——- Z < .
I mmy ) ®| w T Ly
? 0 0 0 0 AXT o
4 e 4
| N ey | Lo
. ! 1o Lo
| o seean Lo
B I A I Co
feu uJ| | T o
[ D O iy A 2] o o = = C
| R1 L
| 150°C ( o
I o
O >2a | = =
M1 M2
M M
3~~~ 1~
_ _ Motor fan (option)
Motor with thermistor
Created: :
Pr : 25UD7032P
Section in the lecturer's handout: 7. Installation of speed control Modified: Orzlsft\lo?u 03 Inverter and motor
systems for lifting equipment Designed by: Scheme I.\Io - 35
Page 45 Ehecked-by i 1721/2025/E | ~Sandard: PR-EN 6143612021 <4 >




® | ® |
- : :
SEEV Lo SEEV K SEEV 1 d 0
329 o KFR1 : 329 32.9 KFRL : | 1 |
' o™ '
™ 306 ! 306 ! SEEV 102 | | [ | | 1 - Control drive
) . NI 4 . TNAA- A -9- "\ -5/= -7/ 2 - Evacuation/brake test
SB1 : SB2 : o) < o) o af o] o
32.9% : 329 « : 4 ©owWw< b o o
! ! &8 888K
‘ E |_A1_ __________________ | ‘ E
: |LCB | :
AC| AC; | o | AC| AC; SB1 |
1 L | ~ Ve | 1 1 E—— "’\ Brake 1
N N GFR1 | N | DN N GFR2 NI
] 1.4 MKD | | [ |1 { MKD @ 2o
N ™ | 8A/1000v [ | (NN ™ | 8A/1000V M m o
+ - I§ Eoo_ Sg g g | + -
| Q N |
I ' | I { SB2 ||
: | E——1/-\-2 Brake 2
d ¢ M © ©
se \ KERZ N I 1 sm N KR g 89
32.9 ' 32.9 '
2 4
® ®
VMBA VMBB
U U
<C g @ m g
(=] o o o
< o < o
AX &° & AX & &
+ - + -
Y1l Y2
Brake Brake Brake Brake
/—\ coil contact Contact coil [—\
Brake 1 Brake 2
- , _ . Created: Project; 25UD7032P Brake
Section in the lecturer's handout: 5. Installation of safety circuits for Modified: Order No.-
lifting equipment Designed by: v
PO Scheme No.:
Page 34 Checkedby: 1721/2025/E [ Standard: PN-EN 61439-1:2021 4 36 }




1 | 2 | 3 | 5 | 6 | 7 | ) | 9 | 10
ENCA Connecﬁﬁon for EnDat a:dUSSI Clamp marking Encoderv EnDat I\I()-I-E| Before con neCtIng,
y check the m achine drive's DTR
Awo X | | | | le .+
e fefef [EEEEN.) L lolal@lslals - ZIEHL- ZIEHL-
elelele| [elelelelele]| |elelelelelelele WITTUR ABEGG ABEGG TORIN SICOR
(HEIDENHEIN) (HEIDENHEIN)
I B R e ool N 10-core 10-core
41 _ 1l 0o I I cable cable
ray/ pink(8
A gray (15) | yellow  (K) | graypink (K) | green 2D | IHP ®)
A pink (16) green (U | rediblue L) | brown 19 rediblue  (5)
(12) (F) (F) (J1-3) | black  (10)
B green blue blue blue
B yellow  (13) | red (M) | red (M) | yellow (J1-11) purple (3)
ENCA Connéction for SinCos CL+ black (8) | purple (H) | purple (H) | purple  (J1-8) green (2)
0+ v X4
S ol L | 0000 Aaa | Il (11)
C 00 a0 N N [
O S A 0 I B B _ purple black black white  (J1-15)| Yellow
SlEICIEIREEEEEEREEEEEEEE CL (9) (G) (G) ( )
L 1L DA+ | Whitt a4 | white  (a) | white (A |gray (15 | 9@y (6)
I I e e B e e o e mA DA- brown (17) | brown (B) | brown (B) | colorless (31.13) pink (7)
red (7)| 9ray (D) | gray (D) | orange (J1-4) brown (1)
5V
red (12)
. . /
blue (10) | pink (E) | pink (E) | orange :
white @i | Wt (@)
ov
blue (9)
o , _ Created: Project: 25UD7032P
Section in the lecturer's handout: 7. Installation of speed control Modified: Order No.: Encoder
systems for lifting equipment Designed by: )
Page 46 Checkedby: Scheme No: 1721/2025/E [ Standard: PN-EN 61439-1:2021 4 37 }




1 I 2 I 3 I 4 I 5 I 6 I 7 I 8 I 9 I 10
32.10_ 100 . 100 351
30.107 1000 '

Py 1000\, 35.1
®
| - Release
Il - Reset
= |13 |23 S
SOSG F- — o ~ N
>\Y 14 % 24 S /\
[a )
2,
Connection c(ljamps and : :
overpeed governof :
power configuration)  ax 8 g 8 o 8 . |
Control cabinet | o &) ) al Sl % 5 !

T T T T T T T
__________________________________________________ e
I
I
I
I

Control cabinet : Control cabinet
- - - - -""--""-"""""-— - - - -V V-V T /" /7 | - - - - -""-"""-""""" -V T T/ /" /7 I
I | [ I |
| o » x o | | o » 2 |
g & 0 ® S | o O 0 Q ¢ |
I U_)+ __________ Z’J) _______ = | L4 v (Qé __________ U_)J) _______LLI+___I
7 | 7 |
I X
® : ---------------------- °
| : |
T T T T T T T I ] | S o T ]
| | | l - .
| ! co
: AL[ | A2 AL[ | A2 | | : ALl | A2 AL[ A2
| |_| |_| | : | |
| Y3 Y4 | | | Y5 Y6 |
| |
| | |
| Release Reset | | | Release Reset |
| i | | |
L Overpeed governor | | | L Overpeed governor | |
I
24VDC power supply | 230VAC Power supply
|
I
I
I
I
I
I
|
Created: Project: 25UD7032P
Modified: Order No.: Overspeed governor
Designed by: v
L Scheme No.:
CHECKEG Y. 1721/2025/E Standard: PN-EN 61439-1:2021 4 38 >




1 I 2 I 4 | 5 | 6 | 7 I 8 I 9 10
34.10> 120 ° * 100 40.6
34.10> 1000 o , 10005 40.7

Al

T -l _ ___________

I

I

I

| 8 © ™ o d]: @o

) . O g

| S g =g &R

: LCB

| ARCUBE

I I
I I
I I
I I
I |
I I
-_——t——————= —— KXCBA | |
| | [+ ¢ ¢ 9] CAN2,, 20.5 | !
| fire | | o ¢ o o | CAN3_ l |
| protection | | — 1 1 | CAN4 : :
I | L L
| ~ | | |
(NN NN | N A|B|CD |
I
| ! . . . | A20 DC 24V [
_____________ | ArcLift INTERNET I
Fire | |
center | = = |
N [ | |
| Q | | !
: = | | - |
I I S = I
' | | o Lu !
| 0 | | ¥ |
| o | | |
- | | |
o | External internet connection required via cable or |
Shaft wirin for | wireless WiFi |
call panels | |
I I
I I
I . I
| Optional remote |
| monitoring device |
I I
I I
- |
Created:. Project: 25UD7032P Signal from the fire alarm control panel,
Mo<:I|f|ed. Order No.: CanBUS output
Designed by: . .
ST Scheme No.: ArcLift output - remote monitoring
SRR 1721/2025/E  ["Standard: PN-EN 61439-1:2021 39 }




10

40 p

T
|
|
|
_
|
i I |
v
@ |
|
M | H0X
L o) _ ENOD U
v _ Z10 o -
_ TI0 oo
_ ui_ :
| PV
¢———o0 _ o 0 Qi
A\ L
><Nm _ Nm 0 +)m<% :
3 ..
| H{AV o
| GOA o
_ FOA TOX
_ E0A 20X
. | o TNOD £0X
v08E | oy AN 70X
3 | X TOA GOX
| DNOD ZNOD
|
o |
608 _
|
|
)y _ " e INC4
00T _ 0} o
|
_ 000T
|
_ 00T
[ ® QT s¢
- __
_ 0T" G
X ] _
P = =
818 S _
o |
= |
® |
@ _
00T o %
| <<
_
N o R
® @ @
/T8 @
N~
—
0]
(¢
00T]
L
)
=z
Ll
(9]
AJ W
o poy (P -
. [
0T'SZ 000T] oe
! oeig (1)
HNVYD
195G
<—4 )
INVD s3 TEES) |jf|
0T'GZ Miva
S S— OlloA
) 000T 1 T
dobze u ZIN -
<A
00T onig
ommWodmm ST = _\mv —
& TN
TIN 2w TN
3
n

A4

Standard: PN-EN 61439-1:2021

&

o

7]

c

)

77 -

£S5

b-l

ae

0=
LL
~~
Lo
(q\/
o
AN
~~
—
AN
N~
—

o

o

™)

o

~

3 |5

5m

N o

o 2| @

o | €

g o @

9 2 G

al Ol n
B3
T o

-d u

So e

ms.nllu.nlwu.u

oo B8

OE D0 O




1 2 4 | 5 | 6 | 7 | 8 | 9 | 10
[aV}
I »
> 0
N
%\l
g FX-CUBE-S
Ad
@)
EO So L Slo Deg= So & Slo
0 [2 ]
A
<
BT1
12V 2.3Ah 41.6 o
N e
+ HOP-
K50 rié
H10 418 o N
—
N
- ® + /< \ -
'’
© <
§ T kx3 "?
Bypass Alarm Battery Emergency
signaling signal lighting
ﬁf;;;‘z Project: 25UD7032P Cabin signalling
Uesigne(.] by Order No.: Emergency power supply
ool L ('} ' SCheme NO.I 4 41 >
S 1721/2025/E | Standard: PN-EN 61439-1.2021




Order No.:

Designed by:

oo Il a1
ClIcCREU UYy.

Scheme No.:

| 2 | | 4 | 5 6 | 8 | | 10
Pitbox Alarm
I | GSM2 GSM1
| Pit alarm : signaling st56 (@ SO
T
| | Y T o o
I 4 (_. wn I'IJ n
S9 ~_\3 | T F ® Handset )
| E ©
| L] = ]
| | Al e | 0 ke LT1 1. &
| | H90 <ﬁ koo [ ] "0 LT1 I
+|-]A[B E
' wso 3 4 I A2 s G £ |
| | 1 + 1 N H
I (90} RN ™~ o
| PX9 §© ¢ : 21212 Pl =gl ~
L e | ﬁ SI 20.7 < L-G L 2 Eg\II}(;IPsupply
o o o — Iﬁ\ 207 < - - T N 3 or e xternal
X2 & 7 x27 K90 < R
42.4
‘ - -
o ® GSM connectivity
@ .
control cabinet
D)
Al
____________________________________________________________________ F— -ttt ——,
LCB |
I
4 © S |
Q & 8 |
n OITIIT |
ol &
e S>> |
o &
g g |
NN AN |
|
D]
10 IR~
a4 | FX-CUBE-S d > > |z o
O
S = < 0O N A ™| |0 (O [~
o S — ITIT|T|T|T O
9' 9‘/‘\ Ef\ g >¥I—'\ §I'\ §I'\il'\ >- r\>- f\>- f\>- r\>- o ></\
[ I T
I Cabin Roof | K91 |:A:2| 5
| | AL Q
' | KX3 Al ¢
S N i s
| - I o ® — o~
| A o As 453 I_\ 5
I = ~ B_ 453 42.8 14 N <
| | ) -t
| I
| i) RO |
| OPTION GNI—1
. e — |
Created: . . Communication module
o Project: 25UD7032P G gatony

1721/2025/E

Standard: PN-EN 61439-1:2021

42 p




1 2 3 4 | 5 | 6 | 7 8 9 | 10
o <
N =z :
SIS
N
S =z
S *—o
X
Ad g 2\ _ _
H & S a
x [0 d o o k]
o g' g X 9 9/ o
N & o © o — oo
¢ = o o g g < e S8k
| |
| ¢ |
! |
1 LU !
: | oo
: KX3 o o +
l I
@ o) o - o} ™ <t I~ © [To) ® |
l I
| |
! |
i _____ I I N Y117 77 I . T T T T T T T T T I
| ; : [ 24V 0V PE With NC NO :
I ! I
| ! 230V '2 ! | B3 I_/‘J |
| T2 | | Door curtain [
NN | 24V 3 |
| % | VAN
| 3 | | WECO PE 3 |
® | Com - [
| T | I NO —2 |
| | before connecting
I = : I read the curtain documentation :
| 20 20 = 4 10 1A 20 2A 30 3A | | AT |
: % © % g | : MEMCO 80[‘?1 EIack |
@) O NC -
| - L NG e |
| | before connecting
| KM10S MOT MOT A B5V : | read the curtain documentation :
: | : NOTE! In case of use |
| another curtain, get |
I I
| acquainted with its |
| | | documentation before |
: M4 | : connecting. |
. _ | I
| <o Lf>) % Connection according to your I | Connection according to the|
r = === door controller interchangeably | cur tain interchangeably with
| o with page 44 | | page 44 |
| | | |
ﬁreﬁe%_ Project: 25UD7032P Door control
ugsilglr?etll by Order No.: KM-10S
o Scheme No.:
VRSN 1721/2025/E | Standard: PN-EN 61439-1:2021 4 43 }




1 I 2 I 3 I | 5 | 6 | 7 I 8 I 9 | 10
§ < L 4 L 4
N
Al9
I c (]
f & o o 2 8
o R - ~ ) o o
S w & o 2 g Z ? g8
Y =z o a x = % N w = =
. |
! I ®
! I
! I
: ' —| N
: | KX3 o o
.-
Lo
z
@ © oy (D/L — (o] ™ <t N~ © To)
! I
! I
! I
i T N o |
I ! I
| ! ' I | ® @ I
| ] L |
| S | VSO — (W02 ) — |
| : | | 3|3 EIERS
| | fel -1 Se = |
| ! | —= =k o
| l | ® I | C Q5 I
| : I : | :
I : I
| 230AC N PE : s o o : /Ol NC 02 NC 03 NO : : | :
o}
I | O | | | |
_ N Ot | TX1 RX1 |
| X3 X2 | . . . .
| Fm———— A - 10 - X1 : | Light curtain Light curtain RX :
| ECO Drive I | | I | transmitter TX receiver I
I | I I I I I
| l | e |
: | | : : ATTENTION! I
| | | | I Please read the curtain : |
| I | I I documentation before connecting | |
| - A |
| ! Connection according to your | | Connection according to |
| | door controller mter(_:hangeablg | your curtain interchangeably
| | with page 43 | | with page 43 |
I — | | |
ﬁre;’;ecg. Project: 25UD7032P Door control
ugsilglr?etln by Order No.: ECO Drive
o Scheme No.:
SHERRER R 1721/2025/E [ "Standard: PN-EN 61439-1:2021 4 44 }




1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7 | | 9 | 10
=
T
~N 1-100
% 221000
™ 3- CANL
A5 X 4 - CANH X-CB1 X-CB1
S S S o) ™ ~ — =]
8§ F 2 8 s s S 8§ ¥ ¥ ¥ ¥ & | fl23f ll2sf| § 2 F §
N —
— -
< <
(9] n
18 SN ~ N~
& s 2 , :
N NN S1 S2 Configuration
g <
/ 0 0 | CPC1, floors 0-23
0 1 | CPC2, floors 24-47
1 O | CPC3, floors 48-72
1 1 Undefined
B[A + + + I Jd>sS
x X o < 0 (@)
R P S S3 | s4
o E; > .
GSM3 " %g << % CANAC 0 0 Undefined
So (@)]
_Q E h g Door control buttons side B
E 0 1
TR|COLOR/| R|S 7 1 0 Door control buttons side A
1 1 Door control buttons side A and B
Created: Project: 25UD7032P Control Panel
Mod.l’rled.l . Order No.: Connectivity
pesignea ny: K DIS Ia
L Scheme No.: play
HTEERER Y 1721/2025/E [ Standard:PN-EN 61439-1:2021 4 45 }




1 ‘ 2 5 | 7 ‘ 8 ‘
A5 AA LOUDSPEAKER FAN
o 00 ® 00 (] ® 00 ® 00
S Qa8 o o +| o g
) S S Q= Q= = Q=
25F SI2¢ S S 3383 SR E
a)
& 7 £ 3
pd Z zZ —\
m o o L — Z:IE(' R0 CD;//
& G —8 | g ™% 3
ez |-
o]
+ wl '
< o) N o) T oo NN N O[O
© © N b4 N pd N Z S g - b4
S
N - |- W) ¢
¥y <§Z> \\ ¥y l\
Emergency Opening Alarm Fan
lighting the door the door
Created: Project: 25UD7032P Dispatch panel
Modified: Function buttons
Designed by: Scheme No.: 46
Eheckedby: 1721/2025/E [ Standa PN-EN 61439-1:2021 }

rd:




1 | 2 | 3 4 | 5 6 | 7 | 8 | 9 | 10
RD-Red
BN-Brown
OG-Orange Connecting the control Connecting access
buttons buttons with access
control
A5 1 2 n 1 2 n
[ I AN ) [ I AN ) [ I BN ) [ I AN ) [ I AN ) [ I AN )
O [ O TN [N O T 1T O [« [QV] | iy ) ey
SIQR SR SIQR S SR SPR
- - n -1 n — | J |
a) N a)
e Y Y Ea % %
=z Z Z pd Z Z
m)// m)// m)// m,. — @ — m, L —
B 3 8 8] 38 &
- —-————_—— = = - T - - —- = = = = = r-1T---—m""----""r——-—-———— |
| |
| |
| |
Y [ ® | :
| |
| |
|
NEIEE NEIE NETIS | Access |
| control |
WD) e D) e D) e
»y »y ¥y ° ° .
NI N N
//<SZ> El\ //(SZ) EX\ //(SZ) EX\
The lowest Intermediate Top The lowest Intermediate Top floor
floor floors floor floor floors
Created:. Project: 2§UD7032P Accesss panel
rgsdiglr?gtln by grier NOI-\i Access buttons
. cheme NO.:
Checkedby: 1721/2025/E [ Standard: PN-EN 61439-1:2021 4 47 }




| . 5 T T‘ | 7 8 | 9 | 10
KXCBA | |
ARCUBE | = o |
: S 9 |
|
| |
[ I
ARCUBE
/[ Wio0 LCB
KXCBA1 X-CB2
—
m
Q
X
X-CB2
/w1oo
Floor n - the last one
KXCBA2 X-CB2
—
m
Q
X
X-CB2
/W100
Floor 2 - intermediate
KXCBA3 X-CB2
—
om
Q
x
X-CB2
Floor 1 - the lowest
Created: Project: 25UD7032P call butt |
Modified: Order No.: all button pane
Designed by: Scheme No.:
Ehecked by 1721/2025/E [ Standard: PN-EN 61439-1.2021 4 48 }




pan|b 10 pamaiods Q >
aq 1snw dins anaubew wo Og
T TINS o)
— — <
2 2ws -~
J._.,qﬁ. - o 9 c
)
B ! ¢INS dIi¥LS OILANOVIN | [
sl & o = 8 <] ol g 3NOZ ¥00d A 4
+ D%w o| S| = = =| 5|8 | |
(e}
asuasyi®
9 —_—
— |_I_\ _ w_
_ || “ W__
(] | I 2
(3oe1U09 paso|d) apis 1aubew payien |\_\| = O | _ | c <
|| | | T R
&
» _ =l £ |z
(19e1u00 uado) apis 1oubew paxsewun I,_/"( — ‘ _ NIgVvO _ _ _ MJ _._N.L
& _ _ _ _ = a
) ] > ] _ [ _ a m
! _ Il 5 |2
wo gTj | - ol | H 3 |s
S | Canez————______| el ! i = o
13A31 OIS | \ =000 O u/ _l_\\_
] ! : wo GT| | - _ T w
! LV £ _ A N
_ | S B A Q
! " hy | | N
~ . " NN l$ _ | | _ —
" " ! - | —
" ! = Sy 2 2 | ANn [ | ON _
 eamoio| T 1)8 T
; = N R
- ! oL 3oNvisia (1)
| _ SR oy |
_ ® asuasyi | 2 A =
" _ U I a4 2
_ " A | g3
© " " " | N __ 8439
m | wosT| | | _ -85
v S - __ _3aNoZ_ B |
13A31dOLS ! " €004 _ =
o m " wo G| | - | N
m : LV _ _ | “
_ ' _
" | | Y
| | | I
LN X : | _ ..
" " | o EE
m m | 1 HEEE
m " | I e
- " _ _ = O[S0l
| " ]| avo |
1 ' _
_ ! _ _
m | 1A | o
< m | wo gt | : | oo~
||||||||| L_|II||II||ImIIIIIIIIIIII|L_wzoNIIIIIIIIIIIIII._|| ————z 1
13A31dOLS ¢ " 4000 | =
_ | wo GT| | C IS I _
] ! : LV | I
o | (319VLSONOW) | | | |
o= | | o
o " dols " O T
; LSIHOIH IHL _ < Iy
! OL 3ONV1SIA " I =z |
m " e 110 |
" : _ W R _
" ! | ~ | 2 _
_ ' _ | <
" " _ =
_ " 14 _ i
" " _ _
N | " wo GT| | | !
: . L INOZ |
" _ : ¥ooa _ _
W GT| | _ 14VHS |
- UV I |
¢dSHAUS TdSHS
o (@1avisig) (@1gvisig)




1 | 2 | 3 | 4 | 5 6 | 7 | 8 | | 10
 LCB  _Bueplgs |
| | < m | |
| | 88423 O © W I Ny ™ 0 w |
I I A A A S©oo | E E < Z o o 2 |

LCB & & & & & ’5°%¢¢ | & 74 6 b & P4 |
I I ! . |
| I r S I
LW
-
sy o) SRl o) < 2L 9, o) e
! I
_________ -rrtryr "~~~ ~~~~~~\+"°1r— 00y
: N .
o 0 © 91 “:I SI c‘_|o on < < TS I w — N |
: PX9 o7 o 5" O PX9 o o {) 5 PX9 ¢ o) PX9 03 4) = 4)0_ PX9 o e |
' I
' - I
| L !
L ] | I -] I P ___;___I __________ ______I
' I
: |
. : |
Pit ladder od : -
s40028 7 ]
N . '
: |
: |
© : :
— ; I
PX9 & : |
: |
Tension : |
Inspection drive panel : |
Pulley sa2q/ ] L I L _Nspection drive panel _ __ | ]
S I § | I !
| N | l |
I : | Lo :
| ® X102 ' |
e | : 90 £ @ I S99B -\
7~ | 2 108 7 3 7 | | -
Emergency | 522 ©) S22 s22C S22A S22B I | | ¢
stop switch I b (I"V‘_-*? J:Vxﬁl_zz E_B\ I:___\\8 I:__Z\S | T
© | |
S3.1 (A7 | ~ |
! . o |
N | |
] I
— I
[ ® |
o
| |
e |
Emergency Inspection Going up Going Pit alarm 230V socket Shatft lighting
switch drive switch down on/off button
Created: Project: 25UD7032P 1 the pit b
Modified: Order No- Connecting the pit box
Designed by: Scheme No.:
Ehecked by 1721/2025/E [ Standard: PN-EN 61439-1:2021 4 50 }




1 | 2 | 3 | 2 | 5 | 6 | 7 | | 9 | 10
W w [9V] — o < o < o -
AX 36>6§6‘16‘l¢ LcB & & Lce & & b4 A& &8 WH - white BN -
I | brown GN - green BK
W6 '
I | E W NOTE! Before - black BU - blue
I I R P iy connecting, read the GNYE - yellow-green
W1 | = = o) % docrlljlm%ntatlon forr] the
Ziehl-Abegg machine
Adeg | cw aus drive. 0
e *—
Fany Fany o o Fany Fany o FanY o o Hf'\ Nf'\ mf'\ q-I"\
AY”4 AY”4 II; A4 E\/ %\J m\/ m\/ ‘C_|>\J ’\\J m\/ ’\\.I ﬁ-\..I w\./
> E 0 il + - + -
M1 L
" 1% / \
3~
[\ [\
Main . . .
motor Thermistor Contact Contact Brake coil Brake coil
brake 1 brake 2 1 2 <o = W
i C W4
Ziehl-Abegg motor o |
> =) N
_____ cZU' ..o m] .
m < zZ X P
m o o < < Z
24 g FF ¢ g Ep 3 S8 8 i 3 5 & & F|F
Ax 76T LcB & & ce & & &6 AX 6P 5T AXTE Y n1
. ! W | | NOTE! Before
2 I | ; connecting, read the 150°C
N D L Cws D)o R Wl e T o Wil o documentation for the
' Wo 3 2 2> W7 v : SICOR machine
| I R R [0 : drive.
~(er; & i A Lo L N I N It Connecting the resistor
A ZaagdAN 74 A4 AY 4 AY 4 m\/ q_\/ LD\J @\.J '\\..l w\..l Z _I\J
9 \
; 23 % + N +
N [ .
M1 7‘ *K _ _ATTENTIQN.
M M if there is no thermistor, make
37 1~ a lock solenoid
Y A
Main Thermistor Contact Contact ; ; Fan motor
motor brake 2 brake 1 Brakze coil Brakle coil (option)
SICOR motor
Created: Project: 25UD7032P
Modified: Order No.- Connecting the motor
Designed by: Scheme No.:

™ ] A
CTICCRTUUY.

1721/2025/E

Standard: PN-EN 61439-1:2021

51 p




1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7 | 8 | 9 | 10
I .
ARCUBE | Pit
|
LCB | box
board |
" |
o o © o) |
— — — — O N~
LCB & LCB & LCB & LCB & : PX9 & PX9 & PX9 &
|
|
|
|
@ - [aN] ( SN? )H [aN] | ( ﬂﬁ]?g >H oY ( §§7§§ )H (oY
|
|
|
|
o1 5; 22 2T 2 : 2T 72 T T
@/ | @/ @/
(o) o) (o)
— S12 | S40 sS4
S1.1 |
Machine drive Overspeed : Pit ladder Tension
emergency switch governor | pulley
|
|
|
__________________________________________________ -
|
FX-CUBE-S |
Cabin Roof |
|
|
— AN
2 g v, % = =
FX &< FX &< FX & FX & FX & FX & |
|
|
|
|
— o — o — o |
W73 (W76 5 QUEL |
|
|
|
|
T T T T 211\{\ 22 |
)l @/ ®/ |
o) (o) o)
s11 S6 S5 :
|
Cabin door Shanks Up/down |
connector limit |
switch |
|
C d |
reated: . .
Project: 25UD7032P : T
Modiied: order Mo Connecting the safety circuit
Designed by: )
o Scheme No.:
€heckedby: 1721/2025/E [ Standard: PN-EN 61439-1:2021 4 52 }




ch Leadl b
CITCTURTU Uy.

1721/2025/E

Standard: PN-EN 61439-1:2021

T | 2 | 3 | 71 | 5 6 | 7 | B | 9 10
ARCUBE
LCB ~
T T T T T T T T T T T T T T T T = T T T T T T T T T T T T T T |
| | 0o 82 | S | | |
NS STHRDS I 49 =0 I Y > I T v o« w0 © i~ | |
| pasr = | N =< 10 © | AN ™m0 | ITIT I I I I T | |
| X-TTC1 g‘fI‘% IZI) PSP | X-TTC2 & & & | X-TTC3 & 8 | XTTC4 & 6>6> > % > X2 b L OLT 0 go L~ % |
| L
I = I | ' ! | I I
| ! = ! |z | ! !
] ] B S N P S H R S RS SO S W IR I S A Y A T Y e
| :
| :
| :
o
|
o
| :
| :
MR 3 4§ SlgleN
o0 o v|w > ] 2l S == N
— 3|3 aH;: 1o ~ol8lob ‘_%EE-CSH-«;
W37 - o<t /@ N, o 0 /:HH/:/ ¥ o, | N mlm
| .
|
|
|
|
|
|
|
I
|
|
|
I
| | | | | | |
I I I I I
I : G N ™ <0 |© . o m <o fo . I_Ivam } o N ™| < w0 o |~ — o< © I~ po
| PXTTCL oo o o e 1 FXTTC2 RR07056 0% 1 FXTTCS 05%% 0 e 1 PXTTCAR07979 ¢ ¢ ¢ | X270 07079 9 9 ¢ 9 |
| | | | | |
— - ___ _ __________ -____ _______ A - -~ ________ -____ _ ____________1 |
FX-CUBE-S
Created: P
Project: 25UD7032P
Modified: Order No.: Connecting the flat traveling cable
Designed by: Scheme No.:

53 p




lighting 230V max.
2A

1 | 4 | 6 | 7 | 8 | 10
|
ARCUBE : FX-CUBE-S
Connection to LCB : Cabin Roof
|
|
|
|
|
|
g) w : LL w _ LL g
£ 0" | FX ¢ £ of FX & £ o
: | [ : ! : :
: ' | ! | : |
! | . . ! ;
! . | . !
! | | : : : :
: ' | 1 1
. | . . ! ;
! . | . !
! | | : : : :
! ' | : -
1 I ! ! 1 1
o | I .
N__|PE | g 5!
LS-n | o ~y Gl o o, Bl
’—®—" "‘@ | @ 7 A @ A 7
' N' PE’ : | I
o | - .
o | ] ]
o | - -
N_|PE | B B
=T o1 le : - -
- N : L N |PE L N PE
i : KH-1n -._®—. +a0 KH-2n _®_< +a)
L : L N~ [PE C N~ [PE
! | | . .
N |PE | L N |PE L N |PE
. | . .
LS-1 L@ | KH-1 @ L5 KH-2 ® e
|
|
|
|
|
o : Cabin Iighting\ Detachable cabin
Shaft lighting | 230V max. 2
|
|
|
|
|

pay) 1 ()
CITCULRTU DY.

1721/2025/E

Created: Project: 25UD7032P Connecting the lighting
Modified: Order No.:
Designed by: Scheme No.:

Standard: PN-EN 61439-1:2021

54 )




| 6 | ! | 8 | o
For assembly mode, make lock solenoids
| ARCUBE controller T :
I
o
o |
6 |
I
I
I
___________________________ L -
L
Created: Project: 25UD7032P Assembly mode
Modified: Order No.:
Designed by: Scheme No.: 55
Eheckedby: 1721/2025/E [ Standard: PN-EN 61439-1:2021 }




3. OLCUMLER VE IPUCLARI
5.1. Ana destek sistemleri

Bakim notu: I¢c aydinlatma, havalandirma ve acil durum
dagmelerinin duzgun calistigindan emin olmak igin
duzenli olarak kontrol edilmelidir. Kaplr mekanizmasi,
kapinin dizgun acilip kapanmasi ve darbesiz hareket
etmesi i¢cin ¢ok Onemlidir. Bakim notu: Halatin
gerginligini, asinmasini (kirk teller, cap kugulmesi),
korozyonunu ve kasnak oluklarina dogru sekilde oturup
oturmadigini duzenli olarak kontrol edin. Dogru halat
gerginligi, ¢ekis sisteminin verimli calismasi igcin ¢ok
onemlidir. Bakim notu: Raylarin  yaglanmasini, ray
montaj vidalarinin sikiligini ve raylarda bukulme, asinma
veya pas olmadigini kontrol edin. Raylarin ayarlanmasi,
konforlu bir asansoér yolculugu icin 6nemlidir. Bakim
notu: Karsgi agirlik bloklarinin yerinden oynamadigindan,
cercevelerinin saglam oldugundan ve kilavuz raylar
boyunca sorunsuz hareket ettiginden emin olun.

56

5.3. Tahrik sistemleri

Bakim notu: Motor ve sanzimandaki yag seviyesini
(varsa), yataklarin durumunu, ses ve titresim
seviyelerini, fren sistemi ayarini ve sicakligini kontrol
edin.

Bakim notu: Kasnak oluklarinin durumunu (oluk
derinligi ve profili), yuzey temizligini ve halatlarin
kasnaga dogru sekilde oturup oturmadigini kontrol
edin. Asinmig bir kasnak, halat kaymasina ve sistem
arizasina yol acabilir.

Bakim notu: Fren pabucu asinmasi, fren bobini
calismasi, fren boslugu ayari ve fren kuvveti duzenli
olarak kontrol edilmelidir. Asansor guvenligi icin
guvenilir bir fren sarttir.



5.4. Guvenlik 5.5. Kapi Mekanizmalari

bakim

sistemleri notu: Hiz regulatérinin temizligi, halat stresi ve hiz ayarlari Bakim notu: Kapi motorunun calismasi, kapi kayislarinin veya kablolarinin

duzenli olarak kontrol edilmelidir. Yillik test zorunlulugu. gerginligini, kapi kilavuzlarinin temizligini ve yaglanmasini, fotosellerin
veya 13k nerdelerinin calismasini kontrol edin. Kapilarin kesintisiz ve

sessiz acilip kapanmasi 6nemlidir.

Bakim notu: Emniyet elemanlarinin araliginin hareketliligini, fren
balatalarinin serbest birakilmasini, serbest birakma araliklarini ve

Isinlarla temas yuzeylerini kontrol edin. Emniyet bantlari testleri 6zeldir.
Uygulama: Uzerinde dururken asansérde, ana

yuk tasima sonuclari (kabin, karsi agirlk,

halatlar, raylar) gorsel muayenesini gerceklestirin.
Bakim notu: Kapi kilidi arizasinin duzgun calisip

calismadigini, elektrik kontaklarinin sicakhgini ve Her bir parcanin fiziksel performansina (asinma,
calismasini kontrol edin. Kapilarin hareketleri hareket
etmesi ve kapanmalari sirasinda gevsememesi onemlidir. bozulma, hasar) dikkat edin. Muayene sirasinda

saghk ve guvenlik kurallarina uyun.

Bakim notu: Tamponlarin fiziksel degerleri, hidrolik
tamponlardaki yag seviyesi ve tabanina guvenli bir
sekilde sabitlendigini kontrol edin.
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6. Kaldirma pillerinin bilesenlerinin

bakim notu: Bu akilli sistemler, bakim goérevlilerinin arizalari

uzaktan izlemesine ve teshis izin olanaklarini tanir, ancak
ayni zamanda yazilim teknolojileri ve siber guavenlik
kontrolleri gerektirir.

7. Elektrikle calisan asansodrlerin elemanlarinin bakim notu:
Saraculer genellikle yuksek islemlerle calisir, bu nedenle sogutma fanlari

ve 1si emicilerin elektrik baglantilarinda sizinti olup olmadigi kontrol

edilmelidir. Hata duzenli olarak temizlenmeli ve suruicu kodlari okunabilir.

Bakim notu: Fren bobininin asinmasi ve yipranmasi durumunda, fren
blaglaik ko rtreé doén. teskosdydinrg divem bgi a¢mayirverdlirrbinu, duzenli
fren yapilabilir.
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8. Kaldirma elemanlarinin elektrik elemanlarinin
kontrolU

ana gug¢ baglantilarinin surekliligi, sigortalarin durumu ve panonun genel

temizligi.

Bakim notu: Kablolarin asinmis, hasar gérmus, ezilmis veya catlaklarin

olmadigindan emin olun. kablo kanallari duzenli ve acik,

baglantilar siki ve korozyonsuz.

Bakim notu: Salterlerin fiziksel durumunu, baglantilarin strekliligini,

ayar araligini ve dogru tetiklemeyi kontrol edin.

Bakim notu: Sensdrlerin temizligini, konumunu ve dogru tepkisini kontrol
edin. GUnimuzde giderek daha gelismis ve glvenilir 1sik perdesi sasansorleri

sensorleri kullanilmaktadir.

Bakim notu: Bu tur sistemlerde sinyal konnektorlerinin ve
yazilim ayarlariniifBEHOA88@ R84 1amiigi son derece dnemlidir.



9. Elektrik gl Uniteleri Bakim
notu: Kart Uzerindeki LED go6stergelerini, hata kodlarini ve baglantilarin

sikiligint kontrol edin. Yazilim guncellemesi gerekebilir.

Bakim notu: Panodaki her bir emniyet devresi elemaninin
(anahtarlarin) calismasi, kontaklarin durumu ve emniyet

rolelerinin calismasi duzenli olarak test edilmelidir.

Bakim notu: Bu sistemler yazilim guncellemelerine,
parametre ayarlamalarina ve ariza teshisi icin uzaktan
erisime olanak saglar.

11. Kontaktor-role kontrol sistemleri Bakim notu:

Kontaktor ve role kontaklarinin temizligini, asinma durumunu, bobin
calismasini ve mekanik sikisma olmadigini kontrol edin.

Bakim notu: Bu sistemlerde ariza teshisi, her bir sistemin
semalarini okuma becerisini gerektirir.
ve islevine dair bilgi
Role/kontaktor. Ariza yeri devre izleme ve
olcimlerle belirlenir.

10. Kaldirma ekipmanlari i¢cin gu¢ kaynagi ve koruma

sistemleri

Bakim notu: Bu guvenlik bilesenlerinin dogru dereceleri, fiziksel durumlari

ve calismalari test dugmeleri kullanilarak dizenli olarak kontrol edilmelidir.

Bakim notu: Bu sistemlerin gorsel muayenesi ve zaman
zaman testleri yapiimahdir. Hasarli emniyet cihazlari
degistirilmelidir.

Bakim hakkinda bir not: Bu sistemler daha karmasik
yazilim ve ag yonetimi becerileri gerektirebilir.

Bakim notu: UPS aku durumu, sarj seviyesi, sistem
aktivasyon suresi ve otomatik kurtarma senaryosu
islevselligi periyodik olarak test edilmelidir.
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12. Mikroislemci tabanl kontrol sistemleri

Bakim notu: Bu sistemlerde yazilim gavenilirligi,

parametre ayarlari ve ariza kodu yorumlanmasi 6nemlidir.

Bakim notu: Kontroldeki LED gostergeleri

Kartlar, teshis ekranlari (LCD'ler), test noktalari ve uzaktan erisim portlari,
ariza teshisi icin 6nemli araclardir. Yazilim guncellemeleri ve parametre

yedeklemeleri duzenli olarak yapiimaldir.

13. Kaldirma ekipmanlarinin elektrik devreleri Bakim
notu: Bu devrelerdeki arizalar genellikle asansérun duzensiz ¢alismasina

veya belirli katlara erigsimin imkansizligina yol acar.

Onemli: Guvenlik devresi asla képrilenmemeli veya baypas edilmemelidir.

Bu, ciddi bir guvenlik riski olusturur.

Bakim notu: Aydinlatma armaturlerinin ¢alismasini, kabin fanlarinin

islevselligini ve acil durum aydinlatma pillerinin durumunu kontrol edin.

14. Kaldirma ekipmanlari icin elektronik devreler

Bakim notu: Kart Uzerindeki jumper ayarlarini,
potansiyometreleri, LED gdstergelerini ve hata kodlarini kontrol edin.

Bakim notu: Iletisim kablolarinin ve konnektérlerinin batinligand, sinyal

butinligunu ve iletisim LED'lerinin durumunu kontrol edin.

Iletisim hatalari asansérlerde bircok arizaya yol acabilir.

Bakim notu: Butonlarin calismasini, LED'lerin arka aydinlatmasini,

ekranlarin okunabilirligini ve kart baglantilarinin sikihgini kontrol edin.

Kullanim: Asansorun elektrik semasindaki ana guvenlik devresini ¢izin ve
bu devreye seri olarak bagl bilesenleri belirleyin. Ardindan, bir multimetre
kullanarak s6z konusu bilesenlerin kontaklarindaki voltaji 6lcin ve
devrenin batunltgund kontrol edin (gercek asansérde 6lcum yaparken,

her zaman guvenlik dnlemlerine uyun ve kalifiye bir uzmanin gézetiminde

calisin).



sistemlerinin kurulumu ve kosullar

Guvenlik notu: Kablolari doserken hasar gérmemesine, keskin kenarlardan ve Unutmayin: Asansdr montaji ve s6kumu sirasinda yapilacak herhangi bir hata,

asiri gerilimden kacinilmasina dikkat edilmelidir. Tim baglantilar tamamen can kaybina yol acabilecek ciddi sonuglara yol acabilir. Guvenlik her zaman en

yahtilmis olmalidir. yuksek dncelik olmalidir.
ipucu: Ozellikle modern sistemlerde, panolarin kablolama diizeni ve ipucu: Dar alanlar veya erisimi kisitl alanlar icin 6zel kompakt kaldirma ¢éziimleri
etiketlemesi, ariza durumunda hizlh miadahaleyi kolaylastirir. Sektor ve robot asistanlar kullanilabilir.

liderleri (Otis, Kone) moduler panolar ve tak-calistir karmasikhginda kablolama

kullanir.
azaltmak icin konektorler Onemli: Her asamada kontrol listeleri kullanmak hicbir ayrintinin gézden
kacirilmamasini saglar.
Onemli: Yanlis ayarlanmis bir sensor veya salter asansériin hatali calismasina, Bakim notu: Moduler sistemler, parca degisimi veya arizasi durumunda daha

durdurma hassasiyetinin bozulmasina veya guvenlik risklerine yol acabilir. hizli midahaleye olanak tanir, ancak daha gelismis teshis araclari gerektirebilir.

Bakim notu: Bu sistemler ilk kurulumun daha hizli olmasini saglasa da sorun

giderme icin 6zel teshis donanimi ve yazilimi gerektirebilir.
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17. Kaldirma cihazinin montaji ve demontaji icin
kullanilan alet ve 6lcim cihazlari

Uygulama: Temel el aletlerini ve 6lcim cihazlarini tanimlayin. Her aletin amacini

ve guvenli kullanim kurallarini agiklayin. Ornegin, bir multimetre kullanarak kablo
sureklilik testi yapma alistirmasi yapin.

18. Teknik dokiimantasyon, montaj talimatlari ve
kullanim talimatlariyla calisin

Ogrenme Ipucu: Her semboliin ne anlama geldigini, kablo
numaralandirma sistemini ve devre mantigini 6grenin. Semadaki

bileseni gercek jaktaki karsiligiyla eslestirmeye calisin.

DUsUndn: Bir asansérin montaji veya sokulmesi sirasinda meydana
gelen kucuk bir hatanin gelecekte dnemli guvenlik risklerine veya
maliyetli arizalara yol acabilecegini disunun. Bu alanda detaylara

dikkat etmek neden bu kadar onemli?
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19. Kaldirma ekipmaninin teknik durumunun
incelenmesi

Kullanim: Calistiginiz asansorde gug panosundaki ana baglanti
noktalarini gorsel olarak kontrol edin.

AsiriiIsinma veya yanma belirtileri olup olmadigini kontrol edin. Bir
termal géruntileme kamerasina erisiminiz varsa, canli paneldeki
sicaklik dagilimini gézlemleyin ve anormal derecede sicak noktalari

belirleyin.

20. Kaldirma ekipmanlarinin periyodik muayenesi
ve teknik testleri

Bakim notu: Tesviye hassasiyeti motor tahrikinin ayarlanmasi veya

manyetik salterin ayarlanmasi ile duzeltilir.

2. Kaldirma ekipmaninin baglanmasi icin kablo
semalarinin analizi

1. Kap1 agllmasi veya asiri yuklenme durumunda Unite durur mu? 2.
TUam hareket

yonleri limit switch'lerle korunuyor mu?



3m. utuadlo o) kontaktorler var

Elektriksel/mekanik kilitleme (6rnegin yukari-asagi)? 4. Elektrik kesintisi

uniteyi otomatik olarak durdurur mu? 5. Sema bir faz sirasi
kontrol

rélesi iceriyor mu?

Kullanim: Basitlestirilmis mantik semasini izleyerek ana
ve emniyet devresi kablo semasini monte ettikten
sonra asansorun dogru c¢alistigini kontrol edin: 4. Test ve

devreye alma

Not: Hicbirini atlamadan tum guvenlik 6zelliklerinde
kontrol testleri yapin.

Not: Universal 6lciim cihazi ile kablo surekliligi kontrol
yaparken gug kaynaklarini kapatin.

Kullanim: Semaya gore, guc¢ kaynagi kapaliyken bir
multimetre ile gu¢ kaynagi ve koruma devrelerinin sureklilik kontrolinu
yapin. Sonuclari kaydedin ve teknik dokimanlardaki verilerle

karsilastirin.

5. Kaldirma ekipmanlari icin emniyet devrelerinin montaiji

Kurulumla ilgili pratik notlar: Asagidakileri yapmaniz dnerilir:

Kendi kendini test etme fonksiyonuna (TEST) sahip emniyet réleleri kullanin.

Onemli: Guvenlik devresinde kdpriileme veya baypas
yapilmasina izin verilmez (denetimli servis modu haric).

Onemli: Kurulum ve dokiimantasyonun eksiksiz

olmasi gerekir - bu, OTI tarafindan kabul
edilebilmesi icin gereklidir.

6. Kaldirma ekipmanlari icin kontaktor-role kontrolunun
montajl

Kullanim: Kontaktor-role kontrol sisteminin montajini
sema ve montaj semasina gore gerceklestirin. Bir
multimetre kullanarak, gu¢ kapaliyken devrenin
surekliligini kontrol edin. Sistemi ¢alistirin ve dogru
calistigini kontrol edin. Gerekirse, limit

sensorlerinin ve zaman rolelerinin ayarlarini duzeltin.
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OLCUM ALMA TALIMATLARI

KONTROL PANELI ILE DONATILMIS ASANSORLER ICIN ELEKTRIK OLCUMLERININ ALINMASINA ILISKIN KILAVUZ

ARCUBE ARKEL KONTROLORU

YALITIM DIRENCI OLCUMLERI 1. Kabini konumlandirin

Kapilar kapaliyken duraklar arasinda. 2. 'SMP' ana salterini ayirin. 3. Topraklama
kablosunu kontrol panelinden ayirin. 4.
Kontrol panelinde, kabin tavanindaki kutuda ve frekans konvertérinian bulundugu

kutuda bulunan tum elektronik bilesenleri ayirin.

asansor boslugunda.

ARCUBE kontrol tnitesinin elektrik kablolarinin bagl oldugu tum fisleri
cikararak baglantisini kesin. Ve tum kablolari ¢ikarin.

A1 modulunun tum fislerini ¢cikararak baglantisini kesin. Ve tum kablolarini

e cikarin. LCB modulunun tum fislerini ve kablolarini ¢cikararak baglantisini kesin.

Kabin kontrol panelinin altindaki ekranin tam fislerini soketlerinden cikararak
o badlantisini kesin. RD 1500 modulundn tam fislerini ¢cikararak baglantisini
kesin. Ve tum kablolarini ¢ikarin. G1 gu¢ kaynaginin kablolarini ¢ikararak
. baglantisini kesin. GSM ve Tel kontrol panelinin tim kablolarini ¢ikararak

baglantisini kesin.
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5. Panel acil inis icin uyarlanmissa, asansor boslugunda bulunan UPS'i ayirin. 6. PN-
HD 60364-6 uyarinca, nétr iletkenle (koprulenmis terminaller L1, L2, L3, N) birlikte
bagli faz iletkenleri ile toprak arasinda bir 6l¢ctim yapin. 7. PN-HD 60364-6 uyarinca,
aydinlatma devresi icin, notr iletkene (koprulenmis terminaller L, N) bagli faz iletkeni
ile toprak arasinda bir 6l¢um yapin. 8. PN-HD 60364-6 uyarinca, tum calisma

iletkenlerinin kapali oldugu devrelerin 6lcimudnu yapin:

» Elektrikli asansoér, halatl, ayarlanabilir tahrikli: Frekans dénusturacdnun ¢ikis
terminallerini képrualeyin; Wheatstone kdprusu ile durdurma kapisi anahtarlarinin
toprak devresi arasindaki dlcimii yapin: Olciimii, KBK-12 moduliniin kontrol

e panelinde bulunan S-Fn terminal seridinden (120, 130, 133, 135, 140) iki kabloyu
ayirarak gerceklestirin. Motor fren gug kaynagi kablosunun yalitimini 6lgmek
icin, X1 terminal blogundaki kabloyu terminallerle (840A, 2000A, 840B, 2000B)

» ayirin ve diger tarafi M1 motor baglanti kutusundan ayirin.



® Kapi motoru gug¢ kablosunun yalitimini 6lcmek icin kabin tavanindaki fisleri séktn ve

* Anamotor M1 gi¢ kablosunu Sicmek icin, kablolari terminal numaralari (U, V. W, PE) kablonun diger ucunu kapi trafosundan ayirin (bu mutlaka yapilmalidir). Kapi tahrik

el etz lelogy Xslen eyl ve eliger tareil et WTeER S, motoru tek fazliysa (motor kontroléru 230V, motor 24VDC ile ¢alisiyorsa), bu 6l¢im

yaplimaz.
e Kabin aydinlatma devreleri, kabin fani ve kabin kutusundaki 230 VAC prizin gug¢

kablolarinin yalitimini 6lgmek icin kontrol panelindeki tum fisleri ¢cikarin (kontrol
panelindeki tim elektronik bilesenlerin, kabin tavanindaki ara kutularin ve frekans
doénusturucu kutusunun baglantisinin kesildiginden emin olun). Bu asili kablonun diger

ll<JaCI'5]|'n tavanindaki kutuda bulunan 230 VAC numarali terminallerden
ctkariimahdir.

XATC1'den XATC4'e.

Hiz sinirlayici gug kablosunun yalitimini 6lgmek igin, kontrol panelindeki terminal
seridinden terminal numaralarina (kumanda tipine bagli olarak SG-S, SG-R, NP) sahip

kablolari ayirin ve kablonun diger ucunu hiz sinirlayicidan ayirin.

Saft aydinlatma kablolarinin yalitimini 6lgmek icin kablolari terminal blogu X1'den

terminal blogu ile ayirin.

(4, NS, PE, kontrol tartne bagh olarak) Motor 24VDC ile calistiriliyorsa, bu 6lcim yapilmaz.
Ana govdedeki kutuyu besleyen gug¢ kablolarinin yalitimini 8lgmek igin kontrol

panelindeki X9 fisini ¢cikarin. Diger taraftaki ana govdedeki kutudaki tim kablolari
cikarin. 230 VAC voltajin aktigi kablolar PE (1,2,5,6,PE) kablolardir.
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ASANSORDE TEST GERCEKLESTIRME TALIMATLARI

Elektrikli vin¢lerde strtinme testi yapma talimatlari (CTP halatlar kullanildiginda test

yapilmasi énerilmez) Stirtinme testi yapmak icin asagidaki adimlari izleyin: 1. Kabini en tst

kata cagirin. 2. Asansor kontrol panelinde asagida acgiklandigi gibi devam edin. 3.

Asansor kontrol panelinden muayene modunu etkinlestirin. 4. SGrtinmeyi kontrol edin
(karsi agirlik tamponun tzerindeyken kabini yukari cekmeyi deneyin). Yukari yén igin
muayene hareket dugmesine basin, kabin yukari dogru hareket etsin. 5. Kabin yukari

dogru hareket edecek ve surtinme tekerlegini cevreleyen halatlar Gzerinde kayacaktir.

1. Kabini nominal yuk kapasitesinin %125'ine esit bir agirhkla yukleyin.

2. Kabini en Gst durakta ¢agirin.

3. Kabini asagi gonderin.

4. Kabin saftin dibine geldiginde acil durum dugmesine basin.

anahtar.

5. Kabin tampona carpmadan énce durmahdir.

1. Bos kabini en Ust duraga cagirin.

2. Kabin saftin en st noktasina ulastiginda acil durum digmesine basin.

anahtar.

3. Kabin tampona ¢carpmadan 6nce durmalidir.
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Ust ve alt limit anahtarlarinin dogru calistigini kontrol etme talimatlar

Limit anahtarlarinin dogru calistigini kontrol etmek icin asagidaki adimlari izleyin:

1. Araclar >> Fonksiyon testi >> Ust limit anahtari testi >> yolunu izleyin ve Enter

tusuyla onaylayin.

2. Kabin otomatik olarak st limit salterine hareket edecektir.

3. Kabin limit switch'e ulastiginda duracaktir. Bu durum kontroldr-inverter

ekranindaki 120 LED'inin sénmesiyle anlasilir.

4. Cagri panelindeki cagri butonuna basin. Asansor ¢agri kabul etmiyorsa, limit anahtarlari
duzgun calisiyor demektir.

5. Asansoér kontrol panelinden muayene modunu aktif hale getirin.

6. Kabini asagi dogru hareket ettirmek icin muayene hareketi yukari veya asagi

dugmelerini kullanin.

7. Ayni islemi alt limit anahtari icin de yapin.

Tek fren pabucuyla frenleme talimatlari 1. Kabini nominal
yuk ile yukleyin.

2. Kabini en Ust duraga gonderin.

3. Kabini en alt duraga gonderin.

4. Seyahat esnasinda kabin nominal hiza ulastiginda, fren birakma hazirhgi ve fren

birakma 1 tuslarina ayni anda basin.

5. Kabin, tek fren pabucuyla fren yapildiginda otomatik olarak duracaktir.

6. Ayni testi ikinci fren pabucu icin de yapin.



Tutucularin dogru ¢alistigini kontrol etme talimatlar *ilk kullanimdan 6nce nominal yuk
kapasitesinin %125'i, *bos kabinle yapilan periyodik testler sirasinda Tutucularin dogru
calistigini (kaydirma) kontrol etmek icin asagidaki adimlari izleyin: 1. Asiri yuk sensérinu
ayirin (kabin tavanindaki A1 kartindaki P12 girisi). 2. Kabini nominal yuk kapasitesinin
%125'i ile yukleyin. YUk, kabin tabanina esit olarak dagitilmahdir. 3. Kabini en Ust kata
cagirin. 4. Asagi inme komutunu verin. 5. 'Hiz sinirlayici serbest birakma' digmesini

kullanarak guvenlik tertibatini serbest birakin.

6. Emniyet mandallari (ve sinirlayici) etkinlestirildiginde, emniyet devresi kesilecek ve
asansor kilavuzlara mekanik olarak kilitlenecektir. 7. Emniyet mandallari etkinlestirildikten
sonra, serbest birakin (gevsetin). 8. Mandallari manuel olarak sifirlayin. 9. Asansér
sasisinin ve kabin montajinin yapisini kontrol etmek zorunludur. Mandal silindirlerinin
kilavuzlarin yizeyinde biraktigi izleri duzeltin. 10. Testleri tamamladiktan sonra, asiri

yuk sensérunu baglayin.

Kabinin yukari yénde asiri hizlanmasina karsi emniyet tertibatlarinin dogrulanmasi
talimatlari 1. Bakim icin kapilari kapatin.

Araclar > Sistem Araclar1 > Kapilari Devre Disi Birak'a gidin. 2. En alt duraga bos bir kabin
cagirin. 3. Yukari yoénde talimatlar verin. 4. Kabin, saftin yarisindan fazlasina ulastiginda
ve karsi agirhgi gectiginde, hiz sinirlayiclyi manuel olarak (Ust makine dairesi durumunda)
veya uzaktan bir dugmeyle (duraktaki makine dairesi durumunda) etkinlestirin. 5.
Guvenlik devresi kesilecektir > Hata 35. 6. Testten sonra hiz sinirlayiciyi sifirlayin ve

orijinal durumuna geri yukleyin.

Halatlarin uzama ve sapmalarinin kontrol edilmesine iligskin talimatlar

esnek elemanlar

Halat ve esnek elemanlarin toplam uzamasinin 20 mm'yi agmasi durumunda
seyahatin duzeltilmesi.

Yukaridaki varsayimlari dogru bir sekilde kontrol etmek icin asagidaki
adimlari izleyin: 1. Kabini en alt duraga ayarlayin.

2. Dogru sekilde durdugunu kontrol edin. Esik seviyesini isaretleyin.
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3. Kabini nominal yuk kapasitesine uygun agirlikla ytkleyin.

4. Kabin esiginin seviyesini ilk isarete gore olcun.

5. Basarili bir testten sonra en yuksek duraga gidin ve en dtsuk duraga geri donun.

6. Durdurucunun dogru oldugundan emin olun. Esik seviyesini isaretleyin.

7. Nominal yuk kapasitesine karsilik gelen kutleyi kabinden bosaltin.

8. Kabin esiginin seviyesini bir dnceki isarete gore dlcun.

Baypas anahtarini kullanarak kapilari baypas etme talimatlari: 1. 2. konumda, durdurma
kapilarini baypas ederek, saft kapilari agikken yapilan muayene calismalari, kabinin altinda
bulunan sesli ve gorsel bir sinyalle bildirilir. 2. 3. konumda, kabin kapilarini baypas ederek,
kabin kapilari kapaliyken yapilan muayene calismalari (kabin kapilarinin tamamen kapal

oldugunun teyidi gereklidir) kabinin altinda bulunan sesli ve gérsel bir sinyalle bildirilir.

kabinin altinda.
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Kabinin kontrolsuz hareketine karsi bir dnlem olarak ving freninin ¢alismasini kontrol etme
talimatlari Test sirasinda kabine girmek kesinlikle yasaktir!!! Sistem, EU-BD 845/3 tip inceleme
sertifika numarasina dayall EN PN 81-20:2020'ye uygun bir ving freni ve fren bobinlerinden

birinin arizasini tespit eden bir kontrol sisteminden olugmaktadir.

Frenin yedekliligi ve ariza durumunda etkinligi icin asagidaki adimlari izleyin: 1. Kabini
herhangi bir durusa ayarlayin. 2. Programlayiciy1 kullanarak ana kontrolérden gelen PI15
girisini programlayin (10 - manuel fren birakma hareketi 0 konumuna - tanimsiz). Ardindan
degisiklikleri kaydedin. 3. Makine dairesindeki kontrol panelinde, S17 dugmesine - 'fren
birakma izni' ve ayni anda 'fren birakma 1' - S16A digmesine basin. Bu, bir fren bobinini
serbest birakacaktir. 4. Yukaridaki adimlari uyguladiktan sonra, programlayicida 12 numaral

hata - mekanik fren tutma algilanmadi - gérunecektir.

Hata kaybolana kadar bekleyin. 5. Tekrar deneyin. Ayni numaraya sahip kalici bir hata
goriunecektir. Bu hata, sistem araclari >> kalici hatayi temizle islevinden silinmelidir. Sistemi
sifirlayin. 6. Ikinci fren bobini icin de ayni adimlari uygulayin. 7. Motor bélmesindeki gdsterge
panelinde, S17 dugmesine - 'fren birakma izni' ve ayni anda 'fren birakma 2' - S16B'ye basin.
Bu, bir fren bobinini serbest birakacaktir. 8. Yukaridaki adimlar sirasinda, kabini herhangi

bir durma noktasina génderiyoruz.



9. Kontrol sistemi ¢cagriyi/komutu reddeder.

10. Ana kontrolérdeki PI15 girisini yeniden programlayin. (O-tanimsiz, 10-

manuel serbest birakma suructst konumuna).

Gagri/komutun kabul edilmemesi, kullanilan guvenlik bileseninin yedekliligini

dogrular.
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